ABSTRACT [ITALIANO]:

Gli Scheduler di celle robotizzate attualmente esistenti hanno come principali problemi il fatto di essere realizzati ad hoc per una determinata cella e per determinate produzioni, con conseguenti costi di conversione molto alti. In aggiunta sono solitamente in grado di generare off-line le sequenze di operazioni per realizzare un dato prodotto. Queste ultime possono essere usate, successivamente, sia in fase di simulazione della cella che in fase di controllo della stessa. I moderni impianti di produzione, con la necessità di adattarsi rapidamente ai cambiamenti di domanda del mercato, richiedono Scheduler realmente flessibili e capaci di gestire in-line le configurazioni di impianto, i lotti di produzione e di far fronte agli imprevisti di produzione. In aggiunta è richiesta la capacità di simulare, in maniera affidabile, l’impianto produttivo. L’utilizzo di tecniche multi-agente per risolvere questi problemi sembra dare risultati interessanti ed il nostro progetto di ricerca intende esplorare questa soluzione nel campo dell’industria manifatturiera. Lo scopo di questo articolo è considerare lo stato raggiunto dal progetto: l’integrazione della piattaforma ad agenti JADE col framework Microsoft .Net, l’utilizzo delle piattaforma di simulazione robotica 3D Erxa ai fini della simulazione di cella e lo sviluppo della società di agenti per la realizzazione dello Scheduler di processi manifatturieri.

ABSTRACT [ENGLISH]:

Nowadays Schedulers of Robotized Cells have some limitations that penalize their performances: they are made ad hoc for a particular cell configuration and for a specific production cycle, with high changeover efforts. Typically they generate off-line the sequence of operations to realize a given product. Such a sequence can be used both in the cell simulation phase and in the cell monitoring phase. Modern production plants are required to timely adapt to market demand changes, so they need schedulers really flexible and able to manage inline the plant configurations, the production lots and to face unforseen production events. A nice feature is the capability to simulate the production plant, with a high reliability. The use of multi-agents techniques to solve these problems seems to give good results. Our Research and Development project proposes to evaluate this type of solution in the industrial manufacturing field. The aim of this article is to ponder the state reached by the project: customization of the JADE agent platform inside Microsoft .Net technology, use of the Erxa 3D robotic simulation platforms to simulate the cell and development of an agent society to realize the Manufacturing process Scheduler.

